MED Verfahren Antriebstechnik (I

Das Bewegen von Patientenliegen oder Apparaten im Kranken-
haus ist oft schwierig und kraftraubend. Ein omnidirektionales
Antriebssystem eréffnet véllig neue Perspektiven.

Flexibles Fahrwerk aus
em Baukasten

schen den Réntgenapparat positionieren? Was sich

anhort wie Zukunftsmusik aus einem Science-Fic-
tion-Film, kénnte schon bald Alltag sein. Die Komponenten,
die fur diese Zukunftsvision geeignet sind, gibt es bereits.
Sie werden von Imetron in der Zusammenarbeit mit dem
Team um Prof. Dr. R6hrig an der FH Dortmund erforscht und
hergestellt.

D ie Patientenliege im OP heranwinken oder mit Klat-

Die technische Lésung hinter dem cleveren Antriebssystem

heiBt Mecanum-Rad und ermdglicht die unmittelbare Be-
wegung von Objekten in alle Richtungen auf einer Flache
(omnidirektional). Der patentierte Mecanum-Antrieb kann
als einziger Antrieb in Echtzeit die Richtung &ndern und
lasst sich zudem leicht und prazise steuern, da der gedachte
Fahrzeugnullpunkt einfach verschoben oder verdreht wer-
den kann. Das Fahrzeug folgt der Verschiebung unmittelbar
mit minimalen Regelabweichungen. Der kompakte Aufbau
transportiert sicher individuellste Aufbauten mit Patienten
oder medizinischen Apparaturen.

OP-Tische sowie Patienteniiberfiihrungen laufen mit Donkeymotion-Komponenten vollautomatisiert und sicher ab.

MEDengineering 1-2/2015

www.med-eng.de



Alle Bilder: Imetron

Mecanum-Zugfahrzeug als ,,Schlepper” liberfithren Patienten samt Krankenbett vom OP zuriick auf die Station.

Die Rader der Mecanum-Antriebe sind Rader mit darauf wink-
lig angebrachten Rollen. Diese Rollen sind derart geformt,
dass eine rundabrollende AuBensilhouette entsteht; sie sind
aber nicht angetrieben. Durch entsprechende Anordnung von
drei oder vier Mecanum-Radern an einem omnidirektionalen
System und durch Antrieb der Rader mit drehzahlgeregelten
Servoantrieben kénnen Kraftvektoren in alle Richtungen er-
zeugt werden. Drehen alle Rader in dieselbe Richtung, fahrt
das Fahrzeug geradeaus, drehen die Rader der vorderen und
der hinteren Achse gegenlaufig, fahrt das Fahrzeug unmittel-
bar seitlich.

Bewegen in drei Freiheitsgraden

Durch weitere Drehzahlkombinationen sind Diagonalfahrten
oder Rotationsoperationen méglich. Auf einem ebenen Unter-
grund besitzt ein Kérper drei unabhangige Bewegungsmog-
lichkeiten (Freiheitsgrade): zwei translatorische entlang der
x- beziehungsweise y-Achse, plus Rotation um die z-Achse —
die Mecanum-Technologie realisiert individuelle und flexible
Bewegung in allen drei Freiheitsgraden.

Im Klinikumfeld hat diese Technologie eine besondere Be-
deutung. Denn der Mecanum-Antrieb zeichnet sich durch ei-
ne Positionierbarkeit im Millimeterbereich aus. Es kénnen
ganze Roéntgenapparaturen am Patienten oder OP-Tische am
Operationsroboter ausgerichtet werden. Die einfache Ansteu-
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erung kommt jedem Anspruch an Usability in der Medizin-
technik entgegen.

Um die Technik gerade im Bereich Klinik- und OP-Equipment
voranzubringen hat Imetron ein Baukastensystem fiir Meca-
num-Rader namens Donkeymotion entwickelt. Der Baukasten
enthéalt die Antriebseinheiten, bestehend aus Rad, Getriebe,
Motor und Bremse, sowie die notwendigen Steuereinheiten
und Batteriemanagementsysteme.

Die sicherheitsgerichtete Steuereinheit nach SIL 2 ermdg-
licht vollautomatische Systeme. Uber ein Feldbus-System
oder Analogschnittstellen kénnen auch Bewegungsbefehle
einer Ubergeordneten Steuerung empfangen und prazise
umgesetzt werden. Der Baukasten inklusive vorkonfektion-
ierter Kabelsatze ermdglicht die Plug-and-play-Umset-
zung omnidirektionaler Systeme schnell und unkompli-
ziert. Sonderlésungen sind sehr zeitsparend realisierbar.
Rollentechnik und ans
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> Firdie Medizintechnik stehen konforme Rollenwerkstoffe zur

Verfligung. Die Algorithmen des Antriebs erméglichen hoch-
genaue Positionierungen und absolut weiche Bewegungen.
Fir Serienanwendungen adaptiert das FuE-orientierte Unter-
nehmen die Systemkomponenten zur OEM-L&sung.

Ergénzt wird das Donkeymotion-System durch umfangreiches
Zubehor wie Elektrohubzylinder, Elektrosaulen und Sicher-
heitslaserscanner. Die Zubehdrkomponenten sind auf die
Steuerungseinheiten abgestimmt. Auf Wunsch kann neben
den Baukastenkomponenten eine spezifische und ,schlis-
selfertige” Transportlésung durch Imetron-Spezialisten pro-
jektiert werden.

OP-Tische sowie Patientenlberfiihrungen laufen mit Donkey-
motion-Komponenten vollautomatisiert und sicher ab, auch
per Fernsteuerung. Jedes Krankenbett mit einem Mecanum-
Antrieb auszustatten, ist allerdings kostspielig. Deshalb
kdnnten sogenannte Mecanum-Zugfahrzeug als ,,Schlepper”
fungieren. Sie Uberfiihren Patienten samt Krankenbett vom
OP zuriick auf die Station. Ergédnzend zu den ,,Schleppern®
entlasten vollautomatisierte fahrende Helfer das Personal der
modernen Klinik. Schwere Wasche- und Materialwagen muis-
sen nicht mehr zu zweit gewuchtet werden und es bleibt mehr
Zeit fur die pflegerische Arbeit. [ ]

KRAFTVOLLER
VERSTELLANTRIEB
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Besonderes Know-how und Erfahrung steckt in der Rollentechnik.

Nora Maria Mayr
ist Autorin fur Fachartikel bei QME Marketing

Gerduscharm mit steckbarem Kabelanschluss.
Hohe Geschwindigkeit, viel Kraft und sehr leise im Betrieb, das sind die
Eigenschaften, die den neuen Verstellantrieb LA40 von LINAK auszeich-
nen. Der danische Spezialist fiir elektrische lineare Akuatoren hat die-
sen neuen Antrieb speziell fiir den medizinischen Markt entwickelt. Er
eignet sich besonders fiir Krankenhaus- und Pflegebetten, fiir Behand-
lungstische oder Behandlungsstiihle. Neben seiner Kraft von bis zu
8.000 Newton zeichnen den Antrieb seine Geschwindigkeit und sein
niedriges Gerauschniveau von unter 50 Dezibel aus. Durch leicht aus-
zutauschende, steckbare Kabel I&sst sich der LA40 ganz einfach ein-
und ausbauen. Der neue LA40 verfiigt iiber ein neu entwickeltes Getrie-
be- und Bremskonzept und ist dadurch wesentlich leistungsstarker.
Krankenhausbetten, Behandlungstische und andere medizinische Pro-
dukte miissen hygienisch aufbereitet und regelmaBig gereinigt werden.
Damit alle Bauteile, also auch die Verstellantriebe, die Belastungen
dieser Reinigung iiberstehen, miissen sie besonders robust und wider-
standsfahig sein. Ein durchdachtes Design sorgt dafiir, dass der An-
trieb einfach gereinigt werden kann. Der neue LA40 erfiillt die Schutz-
klasse IPX6 beziehungsweise IPX6W. Mittlerweile kann das Unterneh-
men auf eine dreiBigjéhrige Erfahrung in der Entwicklung von
elektrischen Verstellantrieben fiir den medizinischen Markt zuriick-
blicken. Wichtige Anforderungen an Produkte fiir Krankenhaus- oder
Pflegebetten, Behandlungsstiihle und Operationstische flieBen in die
Entwicklung der Produkte ein. In einem aufwéndigen Testverfahren
miissen die Verstellantriebe ihre Eigenschaften unter Beweis stellen,
bevor sie an die Kunden ausgeliefert werden.

www.linak.com
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